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© Verfahren zum Betreiben eines Stellungsreglers und dieses Verfahren anwendender Stellungsregler 

® Verfahren zum Betreiben eines Stellungsreglers (10) iQ. 
mit einem ersten Eingang (12) fur eine Eingangsgrofce 
(14) zur Vorgabe eines Sollwerts, einem zweiten Eingang 
(16) fur eine Regelgrofce (18), einem Ausgang fiir eine 
Stellgrofte (22) und eiher Regeleinheit (24), die in Abhan- 
gigkeit von der Eingangsgrofce (14) und der RegelgroGe . 
(18) ein erstes Ausgangssignal (20) zur Bildung der Stell- 
grofce (22) erzeugt, wobei fortlaufend das die Regelgrofce 
(18) reprasentierende Signal uberwacht wird, ein nicht 
betriebsgemafcer Zustand des die Regelgrofte (18) repra- 
sentierenden Signals erkannt wird, und in einem erkann- 
ten nicht betriebsgema&en Zustand ein Fehlersignal er- 
zeugt wird, dadurch gekennzeichnet, date, 
bei anliegendem Fehlersignal, die Regeleinheit (24) zum 
. Wegschalten des die RegelgrofJe (18) reprasentierenden 
Signals und/oder eine Anderung desselben zur Bildung 
der Stellgrofce (22) inaktiviert sowie eine Steuerungsein- 
heit (30) aktiviert wird, und, 

bei aktivierter Steuerungseinheit (30), ein zweites Aus- 
gangssignal (32) in Abhangigkeit von der Eingangsgrofce 
(14) durch die aktivierte Steuerungseinheit (30) zum Zu- 
schalten des zweiten Ausgangssignals (32) zur Bildung 
der Stellgr6fce.(22) erzeugt wird. " 
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Beschreibung 



Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Betreiben eines 
Stellungsreglers mit einem ersten Eingang fiir eine Ein- 
gangsgroBe W zur Vorgabe eines SoUwerts, einem zweiten 
Eingang fur eine RegelgroBe X, einem Ausgang fur eine 
StellgroBe Y und einer Regeleinheit, die in Abhangigkeit 
von der EingangsgroBe und der RegelgroBe ein erstes Aus- 
gangssignal zur Bildung der StellgroBe erzeugt, wobei fort- 
laufend das ; die RegelgroBe X reprasentierende Signal uber- 
wacht wird, ein nicht betriebsgemaBer Zustand des die Re- 
gelgroBe X reprasentierenden Signals erkannt wird, und in 
einem erkannten nicht betriebsgemaBen Zustand ein Fehler- 
signal erzeugt wird, sowie einen Stellungsregler zur Anwen- 
dung besagten Verfahrens, mit einem ersten Eingang ihr 
eine EingangsgroBe W zur Vorgabe eines Sollwerts, einen 
zweiten Eingang fvif eine RegelgroBe X, einem Ausgang fur 
eine StellgroBe Y, einer Regeleinheit, die in Abhangigkeit 
von der EingangsgroBe W und der RegelgroBe die Stell- 
groBe Y iiber ihr erstes Ausgangssignal besummt, einer Feh- 
lererkennUngseinrichtung, die die RegelgroBe X uberwacht, 
und einer Umschalteinheit, auf die die Fehlererkennungs- 
einrichtung wirkt. 

Stellungsregler werden in einer Vielzahl technischer Pro- 
zesse eingesetzt, um in einem unterlagerten Regelkreis die 
Position eines Stellgerates zu regeln. Zu diesem Zweck wird 
•am ersten Eingang des Stellungsreglers von einem Regler 
eines iiberlagerten Regelkreises eine EingangsgroBe er- 
zeugt. Die Position des Stellgerates stellt fur den Stellungs- 
regler die zu uberwachende RegelgroBe X dar. Der Stel- 
lungsregler vergleicht diese RegelgroBe X fortlaufend mit. 
der EingangsgroBe W an seinem ersten Eingang und paBt 
eine an seinem Ausgang erzeugte StellgroBe Y im Sinne ei- 
ner Angleichung an den von der EingangsgroBe W vorgege- 
benen Sollwert an. Das Stellgerat beeinfluBt somit eine phy- 
sikalische GroBe, welche die RegelgroBe des uberlagerten 
Regelkreises darstellt und ublicherweise auf dem Sollwert. 
gehalten werden soil. 

Der Aufbau von Regelkreisen aus mehreren uberlagerten 
Regelkreisen ermoglicht schnelle und stabile Regelungen, 
die besonders bei Storungen eine gute Regelung erlauben. 
Derartige Regelkreise werden in der Literatur unter dem Be- 
grifT "Kaskaden-Regelung" beschrieben. Die Art des zu re- 
gelnden technischen Prozesses an sich ist im allgemeinen 
unabhangig vom zu yerweridenden Stellungsregler, da die 
Sign ale fur EingangsgroBe W, Regelgrofle X und StellgroBe 
Y meist nonnierte Einheitssignale sind. Die Eigenschaften 
des Prozesses werden jedoch durch den.Stellungsreglertyp 
und seine Parameter berucksichtigt. Man unterscheidet bei- 
spielsweise zwischen unstetigen oder stetigen Reglern, wo- 
bei bei den stetigen Reglern wiederum zwischen P-Reglern, 
PI-Reglem, PD : Reglem oder PID-Reglern (P - Proportio- 
nal, I - Integral, D - Differential) unterschieden wird. 

Fur die Zuveriassigkeit des technischen Prozesses ist das 
Verhalten des Stellungsreglers bei auftretenden Fehlern be- 
sonders wichtig. Ein typischer Fehlerfall besteht zum Bei- 
spiel darin, daB Signalleitungen fur die EingangsgroBe 
durchtrennt werden. In diesem Fall fehlt den weit verbreite- 
ten Zweileiter-Stellungsreglem die Energie zum Betrieb, so 
daB sie kein Stellsignal am Ausgang erzeugen. Handelt es 
sich bei dem Stellgerat um ein Stellgerat mit pneumati- 
schem Antrieb, zwingt ublicherweise ein in den Antrieb in- 
tegrierter Federspeicher das Stellglied bei Ausfall des Steil- 
signals in eirie Sicherheitsstellung. 

Ein gattungsgemaBes Verfahren ist aus der 
DE 196 22 548 Al bekannt. Dabei wird eine Regelventilan- 
lage mit einer einen Leitregler und einen Verhalten s regler 
aufweisenden Regeleinrichtung beschrieben, die mit.tels ei- 



nes Fuhlers eine RegelgroBe eines stromenden Mediums 
uberwacht, iiber ein Stellglied ein Regelventil derart beta- 
tigt, daB die RegelgroBe einem Sollwert nachgefuhrt wird, 
und uber den Verhaltensregler eine Bewertungsstufe fur von 

5 dem Leitregler abgegebene Stellbefehle oder. fur ein aus dier 
sen abgeleitetes Signal umfaBt, die Stellbefehle in einer Urn- 
setzstufe umwandelt und gewandelte Stellbefehle zur An- 
steuerung des Stellglieds abgibt, wenn die Stellbefehle des 
Leitreglers von einem vorbestimmt oder einem vorbestimm- 

10 baren Sollverhalten abweichen. . 

Femer ist aus der DE 92 19 140 Ul ein Stellungsregler 
mit zwei ein Stellgerat steuernden, pneumatisch betriebe- 
nen, elektromagnetischen Ventilen, die einen iiber eine Steu- 
ersignalleitung gefuhrten Steuerstrom in einen Steuerdruck 

15 wandeln, und einem Mikroprozessor, der eine sich aus dem 
Sollstrom ergebende, erhebliche Anderung des Sollwerts. 
des Stellgerats erkennt, die Differenz zwischen dem Soll- 
wert und einem Istwert zu wenigstens einem vorgegebenen 
Zeitpunkt nach der erheblichen Anderung des Sollwerts 

20 oder das zeitliche Integral der Differenz zwischen dem Soll- 
wert und dem Istwert nach der erheblichen Anderung des 
Sollwerts bis zur Annaherung des Istwerts an den Sollwert 
bis auf einen vorgegebenen Toleranzwert ermittelt, den Wert 
der Differenz zwischen dem Wert des Integrals zu diesem 

25 Zeitpunkt beziehungsweise bei der AnnaMierung des Istwerts 
an den Sollwert mit einem die zulassige Abweichung abge- 
benen Wert vergleicht und bei Uberschreiten der zulassigen 
Abweichung ein Fehlerstatussighal abgibt, bekannt. 

Eine Einrichtung fiir die Uberwachung einer Stellungsrer. 

30 gelung von TurbinenVenUlantrieben ist aus der 
DE 32 34 237 Al bekannt. Dabei kommt ein hydraulischer 
Stellzylinder, des sen Kraftkolbeh den Offnungsgrad des 
Turbinenventils steuert, ein RegelgHed, das ein von der Stel- 
lung ties Kraftkolbens abgeleitetes Istwertsignal mit einem 

35 Sollwertsignal vergleicht sowie ein der Regel abweichung 
entsprechendes Signal erzeugt, ein. elektrohydraulischer 
Umfonner, welcher das der Regelabweichung entspre- 
chende Signal in einen Huidstrom zur Positionierung des 
Kraftkolbens umformt, und eine Schutzeinrichtung, welche 

40 beim Auftreten eines Defekts im Regelkreis der Stellungsre- 
. gelung den Kraftkolben in Scbliefirichtung des Turbinen- 
ventils f aim, zum Einsatz. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, das gattungs- 
gemaBe Verfahren sowie den gattungsgemafien Stellungs- 

45 regler derart weiterzuentwickeln, daB ein zuverlassiger Be- 
trieb und eine erhohte Sicherheit eines Prozesses auch fur 
nicht betriebsgemaBe Zustande eines die RegelgroBe repra- 
senuerenden Signals moglich sind. 

Die das Reg el verfahren betreffende Aufgabe wird durch 

50 ein Verfahren gemaB Anspruch 1 realisiert. Die Unteran- 
spruche 2 bis 9 beschreiben bevorzugte Regel verfahren ge- 
maB der Erfindung. 

Die den Stellungsregler betreffende Aufgabe wird durch 
ein Gerat gemaB Anspruch 10 realisiert. Die Unteranspruche 

55 1 1 bis 23 beschreiben bevorzugte Ausfuhrungsformen des 
erfindungsgemaBen Stellungsreglers. 

Der Erfindung liegt somit die uberraschende Erkenntnis 
zugrunde, daB durch "Uberwachung des die RegelgroBe X 
des Stellungsreglers reprasenuerenden Signals und Um- 

60 schalten des Stellungsreglers von der Regeleinheit auf eine 
Steuerungseinheit im Falle eines nicht betriebsgemaBen Zu- 
standes des die RegelgroBe X reprasentierenden Signals 
eine zwar im allgemeinen verschlechterte Regelung, jedoch 
stets sichere Betriebsweise des Prozesses gewahrleistet ist, 

65 da die iiberlagerte Regelung aktiv bleibt. Dies ist mittels ei- 
ner das die RegelgroBe reprasentierende Signal verarbeiten- 
den Fehlererkennungseinrichtung realisierbar, die bei einem 
nicht betriebsgemaBen Zustand dieses Signals auf eine Um- 
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schalteinheit wirkt, welche wiederum die Regeleinheit inak- 
tiviert und statt dieser eine Steuerungseinheit aktiviert. Da- 
bei wird die Regeleinheit beziiglich des Signals der Stell- 
groBe des Stellungsreglers inaktiviert, so daB weder das Si- 
gnal der RegelgroBe X noch Anderungen desselben einen 
. EinfluB auf die StellgroBe haben. 

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben 
sich aus der nachfolgenden Beschreibung, in der beispiel- 
haft eine Ausftfhrungsform der Erfindung anhand einer 
schematischen Zeichnung im einzelnen illuslriert ist. Die 
aus einer einzigen Figur bestehende Zeichnung zeigt ein 
Blockdiagramm eines erfindungsgemaBen elektropneumati- 
schen Stellungsreglers. 

Die Figur zeigt einen Stellungsregler 10 zur Realisierung 
der Erfindung, wobei Pfeile sinnbildlich die Obertragungs- 
richtung von Signalen zwischen verschiedenen Einheiten 
darstellen. Der Stellungsregler 10 umfaBt eine Regeleinheit 
24, die einen- ersten Eingang 12 fur eine einen Sollwert vor- 
gebende EingangsgroBe 14 und einen zweiten Eingang 16 
fur eine RegelgroBe 18 und einen Ausgang fur ein erstes 
Ausgangssignal 20 besitzt. Die EingangsgroBe 14 wird auch 
einer Steuerungseinheit 30 zugefuhrt, die fiir einen nicht be- 
triebsgernaBen Zustand des die RegelgroBe 18 reprasentie- 
renden Signals ein die gewiinschte StellgroBe 22 reprasen- : 
tierendes zweites Ausgangssignal 32 bereitstellt. Zu diesein 
Zweck.sind die Regeleinheit 24 und die Steuerungseinheit 
30 init einer Umschalteinheit 28 verbunden, wobei die Urn- 
schalteinheit 28 zusatzlich -uber eine Fehlererkennungsein- 
richtung 26 mit der Regeleinheit 24 verbunden ist. Die'-Re- 
geleinheit 24, die Fehlererkennungseinrichtung 26, die Um- 
schalteinheit 28 und die Steuerungseinheit 30 sind in einem 
gemeinsamen Gehause 34 angeordnet. 

Der Stellungsregler ist als elektropneumatischer Stel- 
lungsregler 10 zusammen mit einem S tell ven til, bestehend 
aus pneumatischem Stellantrieb 42, Antriebsspindel 44 und 
-Stellglied 46, dargestellt. Das Gehause 34 weist daher zu- 
dem einen elektropneumatischen Wandler 38 auf, der die 
Wandlung in. ein pneumatisches Stellsignal als Signal der 
StellgroBe 22 vornimmt. Das pneumatische Stellsignal wirkt 
auf den pneumatischen Stellantrieb 42, der mittels der An- 
triebsspindel 44 das Stellglied 46 betatigt. Ein Wegaufneh- 
iner 36 ist mit. dem Gehause 34 verbunden und wandelt. die 
Bewegung der Antriebsspindel 44 mittels eines Hebels 48, 
der drehbewegiich an die Antriebsspindel 44 gekoppelt ist, 
in ein Signal fiir die RegelgroBe 18 urn. 

Die Fehlererkennungseinrichtung 26 uberwacht fortlau- 
fehd das die RegelgroBe 18 reprasentierende Signal und er- 
zeugt bei nicht betriebsgemSBem Zustand desselben ein 
Fehlersighal, das auf die Umschalteinheit 28 wirkt und diese 
umschaltet. Dadurch wird das erste Ausgangssignal 20 der 
Regeleinheit 24 unwirksam, wahrend das zweite Ausgangs- 
signal 32 der Steuerungseinheit 30 die StellgroBe 22 repra- 
sen tiert. Die StellgroBe 22 des Stellungsreglers 10 wird da- 
mi t in Abhangigkeit von der Umschalteinheit 28 altemativ 
von der Regeleinheit 24 oder der Steuerungseinheit. 30 be- 
stimmt. 

Die Steuerungseinheit 30 erzeugt in einem bevorzugten 
Verfahren gemaB der Erfindung zu jeder EingangsgroBe 14, 
unabhangig von dem die RegelgroBe 18 reprasentierenden 
Signal, ein zweites Ausgangssignal 32. Wird nach Eingang 
eines Fehlersignals der Fehlererkennungseinrichtung 26 die 
Steuerungseinheit 30 aktiv und die Regeleinheit 24 inaktiv, 
so steuert die Steuerungseinheit 30 den ProzeB mit der in ihr 
festgelegten Charakteristik. Zumindest fur langsam veran- 
derliche Prozesse und Prozesse mit nur geringen Storungen 
kann das Signal der RegelgroBe 18 auf diese Weise in der 
Nahe ihres Sollwerts eingestellt. bzw. gehalten werden, auch 
wenn die Erfassung der RegelgroBe 18 im unterlagerten Re- 



gelkreis aus Stellungsregler und Stellgerat abgeschaltet ist. 
Dies ermoglicht eine hohere Betriebssicherheit, da eine 
falsch erfaBte RegelgroBe 18 gefahrlich wirkende Stellgro- 
. Ben 22 des Stellungsreglers 10 verursachen kann. Die Steue* 

5 rungseinheit 30 kann zwar prinzipbedingt keine Storungen 
ausgleichen, ermoglicht es jedoch, das Signal der Regel- 
groBe 18 des zu regelnden Prozesses bei normalem ProzeB- 
verhalten in der Nahe des Sollwerts einzustellen bzw. zuhal- 
ten, Ein Abschalten des Prozesses, wie es bisher notwendig 

10 war, wenn ein Ausfall des Signals der RegelgroBe des Stell- 
ventils erkannt wurde, kann damit in vielen Fallen vermie- 
den werden. Beispielsweise ist es mit Hilfe dieses Verf an- 
iens moglich, eine genaue Uritersuchung von aufgetretenen 
Fehiern von Zeiten mit wenig Servicepersonal, wie nachts 

15 oder an Wochenenden, auf einen spateren Zeitpuhkt zu ver- 
schieben. Reparatur und Service konnen in einer verfahrens- 
technischen Anlage damit effektiver und kostengunstiger er-* 
folgen. 

Es ist erfindungsgemaB bevorzugt vorgesehen; daB die 
20 Fehlererkennungseinrichtung 26 die Umschalteinheit 28 
schaltet, wenn das Signal der RegelgroBe 18 auBerhalb eines 
zulassigen Bereichs liegt. Der zulassige Bereich hangt dabei 
von den im Normalbetrieb minimal und maximal erreichba- 
ren Werten ab. Weiterhin kann erfindungsgemaB vorgesehen 
25 sein, daB die Fehlererkennungseinrichtung 26 die Umschalt- 
einheit 28 schaltet, wenn die zeitliche Anderung des Signals 
der RegelgroBe 18 einen zulassigen Wert ubersteigt. Damit 
wird ein Fehler in der erf aB ten RegelgroBe 18 auch erkannt, 
wenn der Wert zwar noch innerhalb eines zulassigen Be- 
30 reichs liegt, die Geschwindigkeit der Signalanderung aber 
groBer als die maximal Mogliche ist. 

In einem besonders einfachen Fall ist eine lineare Abhan- 
gigkeit des Ausgangssignals 32 von der EingangsgroBe 14 
vorgesehen. 

35 Die Steuerungseinheit 30 best bevorzugt Daten aus einer 
nicht dargestellten Speichereinheit aus, und aus diesen Da- 
ten und dem Wert der EingangsgroBe 14 erzeugt sie das 
Ausgangssignal 32. 

Es ist fur das Verfahren nach der Erfindung guns tig, wenn 

40 der Stellungsregler 10 eine Initialisierung durchfuhrt und 
daraus den Zusammen hang zwischen der StellgroBe 22 und 
der EingangsgroBe 14 ermittelt. Die Speichereinheit kann 
vorteilhafterweise den Zusammenhang der StellgroBe 22 
und der EingangsgroBe 14 speichem. 

45 Weiterhin ist es vorteilhaft, wenn der Stellungsregler 10 
wahrend des Betriebs Parameter bestimmt, die das Aus- 
gangssignal der Steuerungseinheit 30 festlegen. Die Para- 
meter konnen dabei in der Speichereinheit digital oder ana- 
log gespei chert, werden. 

50 Auch kann die Steuerungseinheit 30 eine Signalverbin- 
dung zur Umschalteinheit 28 und/oder zur Fehlererken- 
nungseinrichtung 26 aufweisen, auf der ein Signal bei fest- 
gestelltem Fehler der erfaBten RegelgroBe 18 anliegt. 

Ebenso gunstig ist es, wenn die Steuerungseinheit 30 mit 

55 einem Zeitgeber verbunden ist. In einer Weiterentwicklung 
des erfindungsgemaBen Verfahrens erzeugt die Steuerungs- 
einheit 30 namlich in Kombination mit der Signalverbin- 
dung zur Umschalteinheit 28 und/oder zur Fehlererken- 
nungseinrichtung 26 das zweite Ausgangssignal 32 in Ab- 

60 hangigkeit von der seit dem Umschalten durch die Um- 
schalteinheit 28 vergangenen Zeit und der EingangsgroBe 
14. Damit ist es moglich, den ProzeB nach erkanntem Fehler 
in- der erfaBten RegelgroBe 18 fur eine festgelegte Zeit zu 
steuern und dann beispielsweise ein Stellglied in seine Si- 

65 cherheitsstellung zu fahren, um eine Gefahrdung durch den 
ProzeB sicher auszuschlieBen. Die Steuerungseinheit 30 
uberfuhrt den zu regelnden ProzeB in diesem Fall in einen 
Abschaltzustand. 
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Gunstig ist eine Ausfuhrungsform des Stellungsreglers 
10, die iiber eine nicht dargestellte Bedieneinheit verfugt, 
niittels der eine Initialisierung des Stellungsreglers vorge- 
nommen werden kann, wobei die den Zusarnmenhang zwi- 
schen der StellgroBe 22 und der EingangsgroBe 14 beschrei- 5 
bende Kennlinie aus dem Verlauf der Initialisierung ent- 
steht. Die Kennlinie wird dann in der Speichereinheit abge- 
legt. Eine verbesserte Steuerung ist moglich, wenn die 
Kennlinie wahrend des Betriebs des Stellungsreglers aktua- 
lisiertwird. . 10 

Auch vorteilhaft ist, wenn die Steuerungseinheit 30 be- 
sonders einfach und kostengunstig als analoge Schaltung 
realisiert ist, die aus der EingangsgroBe 14 standig ein Aus- - 
gangssignal erzeugt, das je nach Position der Umschaltein- 
heit 28 inaktiv oder aktiv ist. . 15 

Der Wegaufnehmer 36 kann zur Messung der RegelgroBe. 
18 erfindungsgemaB von einer Leitplastik gebildet werden, 
deren Widerstand die RegelgroBe 18 reprasentiert. Da die 
Leitplastik kein beruhrungsfreier Wegaufnehmer 36 ist, son- 
dem die Bewegung der Antriebsspindel 44 mittels eines 20 
Schleifers, der sich auf der Leitplastik verschiebt, abgegrif- 
fen wird, unterliegt der Wegaufnehmer 36 prinzipiell einem 
VerschleiB. Die Fehlererkennungseinrichtung 26 iiberwacht 
deswegen die erfaBte RegelgroBe 18, urn festzustellen,. ob 
die Leitplastik moglicherweise beschadigt ist. Dabei kann 25 
die Fehlererkennungseinrichtung 26 sowohl uberwachen, ob 
der Widerstand der Leitplastik zu groB oder zu klein ist,. wie 
es durch Bruch oder KurzschluB entstehen konnte, oder ob . 
der Widerstand sich zeitlich schneller andert, als es die ma- 
ximalen Stellgeschwindigkeiten ennoglichen. In alien Fal- 30 
len konnte ein.Fortfuhren der Regelung mit fehlerhaften Si- 
gnalgroBen der RegelgroBe 18 zu StellgroBen 22 fuhren, die 
gefahrlich sind. Deswegen bewirkt die Fehlererkennungs- 
einrichtung 26 ein Schalten. der Umschalteinheit. 28 derart, 
t daB die Steuerungseinheit 30 statt der Regeleinheit 24 das 35 
Stellsignal 22 bestimmt. 

Es kann nach der Erfindung ferner vorgesehen sein, ein 
weiteres Fehlersignal 40 im Fall' eines von der Fehlererken 1 
nungseinrichtung 26 erkannten, nicht betriebsgeinaBen Si- 
gnals der RegelgroBe 18 auszugeben. Die Ausgabe dieses 40 
Fehlersignals kann sowohl als elektrisches Signal als auch 
als optische Anzeige mittels beispielsweise einer Leuchtdi- 
ode erfolgen. 

ErfindungsgemaB kann naturlich auch vorgesehen sein, 
daB mehrefe der Einheiten des Stellungsreglers, wie die Re- 45 
geleinheit 24, die Steuerungseinheit 30, die Fehlererken- 
nungseinrichtung 26 urid/oder die Umschalteinheit 28, in ei- 
ner Einheit, die auch digital realisiert sein kann, integriert 
sind. 

Die in der vorstehendeh Beschreibung, in den Anspru- 50 
chen sowie in der Zeichnung offenbarten Merkmale der Er- 
findung konnen sowohl einzeln als auch in jeder beliebigen 
Kombination fur die Realisierung der Erfindung in ihren 
verschiedenen Ausfuhrungsfonnen wesentlich sein. 

55 

Palentanspruche 

. . 1. Verfahren zum Betreiben eines Stellungsreglers 
(10) mit einem ersten Eingang (12) fur eine Eingangs- 
groBe (14) zur Vorgabe eines. Soli werts, einem zweiten 60 
Eingang (16) fur eine RegelgroBe (18), einem Ausgang 
. fur eine StellgroBe (22) und einer Regeleinheit (24), die 
in Abhangigkeit von der EingangsgroBe (14) und der 
RegelgroBe (18) ein erstes Ausgangssignal (20) zur 
Bildung der StellgroBe (22) erzeugt, wobei fortlaufend 65 
das die RegelgroBe (18) reprasentierende Signal iiber- 
wacht wird, ein nicht betriebsgernaBer Zusland des die 

, RegelgroBe (18) reprasentierenden . Signals erkannt 
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. wird, und in einem erkannten nicht betriebsgemaBen 
Zustand ein Fehlersignal erzeugt wird, dadurch ge- 
kennzejchnet, daB, 

bei anliegendem Fehlersignal, die Regeleinheit (24) 
zum Wegschalten des die RegelgroBe (18) reprasentie : ' 
renden Signals und/oder eine Anderung desselben zur 
Bildung der, StellgroBe (22) inaktiviert sowie eine 
Steuerungseinheit (30) akuviert wird, und, 
bei aktivierter Steuerungseinheit (30), ein zweites Aus- 
gangssignal (32) in Abhangigkeit von der Eingangs- 
groBe (14) durch die aktivierte Steuerungseinheit (30) 
zum Zuschaiten des zweiten Ausgangssignals (32) zur 
Bildung der StellgroBe (22) erzeugt wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB, wenn das die RegelgroBe (18) reprasentie- 
rende Signal auBerhalb eines zulassigen Bereichs Hegt, 
durch das Fehlersignal die Regeleinheit (24) wegge- 
schaltet und die Steuerungseinheit (30). zugeschaltet 
wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB, wenn die zeitliche Anderung des die Re- 
gelgroBe (18) reprasentierenden Signals einen zulassi- 
gen Wert ubersteigt, durch das Fehlersignal die Regel- 
einheit (24) weggeschaltet und die Steuerungseinheit 
(30) zugeschaltet wird. 

4. Verfahren nach einem der vorangehenden Anspru- 
che, dadurch gekenhzeichneu daB ".die Steuerungsein- 
heit (30) das zweite Ausgangssignal (32) in Abhangig- 
keit von der seit dem Wegschalten der Regeleinheit. 
(24) vergangenen Zeit und/oder der EingangsgroBe 
(14) erzeugt. 

5. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB 1 die Steuerungsein- 
heit (30) aus gespeicherten Da ten und dem Wert der 
.EingangsgroBe (14) das zweite Ausgangssignal (32) er- 
. zeugt. 

6. Verfahren nach einem der vorangehenden Anspru- 
che, gekennzeichnet durch eine Initialisierung, durch 
welche ein Zusarnmenhang zwischen der StellgroBe 
.(22) und der EingangsgroBe (14) ermittelt wird. 

7. Verfahren nach einem der vorangehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der Stellungsregler 
(10) wahrend des Betriebs Parameter bestimmt, die das 
zweite Ausgangssignal (32) der Steuerungseinheit (30) 
festlegen. 

8. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprii- 
che, gekennzeichnet durch Ausgeberi eines weiteren 
Fehlersignals (40), wie in Form eines elektrischen, op- 

. tischen oder akustischen Signals, insbesondere zum 
. Aufzeigen eines nicht betriebsgemaBen Ziistands der 
RegelgroBe (18). 

9. Verfahren nach einem der vorangehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB der zweite Eingang 
(16) zur Realisierung einer Steuerung auf Null gesetzt 
wird und somit sich die RegeldifTerenz einzig aus der 
EingangsgroBe (14) ergibt. 

10. Stellungsregler (10) zur Anwendung des Verfah- 
rens nach einem der vorangehenden Anspriiche, mit ei- 
nem ersten Eingang (12) fur eine EingangsgroBe (14) 
zur Vorgabe eines Sollwerts, einem zweiten Eingang 
(16) fur eine RegelgroBe (18), einem Ausgang fur eine 
StellgroBe (22), einer Regeleinheit (24), die in Abhan- 
gigkeit von der EingangsgroBe (14) und . der Regel- 
groBe (18) die StellgroBe (22) iiber ihr erstes Aus- 
gangssignal (20) bestimmt, einer Fehlererkennungsein- 
richtung (26), die die RegelgroBe (18) iiberwacht, und 
einer Umschalteinheit (28), auf die die Fehlererken- 
nungseinrichtung (26) wirkt, dadurch gekennzeichnet, 
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daB die EingangsgroBe (14) sowohl der Regeleinheit iiberwacht. 

(24) als auch einer Steuerungseinheit (30) zufuhrbar . ; '. — 

ist, und die Fehlererkennungseinrichtung (26) bei fest- Hierzu 1 Seite(n) Zeichnungen 

gestelltem Fehler des die RegelgroBe (18) reprasentie- ™ 1 

renderi Signals ein Schalten der Umschalteinheit (28) 5 
so bewirkt, daB die Steuerungseinheit (30), statt der 
Regeleinheit (24), die StellgroBe (22) bestimmt. 

11. Stellungsregler nach Anspruch 10, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB <iie Steuerungseinheit (30) eine Si- 
gnalverbindung zur Umschalteinheit (28) und/oder zur 10 
Fehlererkennungseinrichtung (26) aufweist, auf der ein 
Fehlersignal bei festgestelltem Fehler des Signals der 
RegelgroBe (18) anliegt. 

12. Stellungsregler nach Anspruch 10 oder 11, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Steuerungseinheit (30) 15 
mit einem Zeitgeber verbunden ist. 

13. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 

12, dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerungseinheit. 
(30) eine Speichereinheit aufweist, die den Zu sani men- 
hang zwischen der StellgroBe (22) und der Eingangs- 20 
groBe (14) speichert. 

14. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 

13, gekennzeichnet durch eine Bedieneinheit, mittels 
der eine Initialisierung des Stellungsreglers(lO) vor- 
nehmbar ist, urn die deh Zusammenhang zwischen der 25 . 
Steligrofie (22) und der EingangsgroBe (14) beschrei- 
bende Kennlinie aus dem # Verlauf der Initialisierung zu 
gewinnen. 

15. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 

14, dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerungseinheit 30 ' 
(30) eine analoge Schaltung enthalt, die aus der Ein- 
gangsgroBe (14) ein zweites Ausgangssignal (32) zur 
Bildung der StellgroBe (22) erzeugt. 

16. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis ; 

15, gekennzeichnet durch einen Signalausgang zur 35 . ■ , 
Ausgabe eines weitereri Fehlersignals (40) bei nicht be- 
triebsgema.Bem Zustand der RegelgroBe (18). . 

17. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 
. 16, dadurch gekennzeichnet, daB der Stellungsregler 

(10) ein elektropneumatischer Stellungsregler ist. 40 

18. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 

17, dadurch gekennzeichnet, daB die Fehlererken- 
nungseinrichtung (26), die Steuerungseinheit (30) und/ 
oder ein elektropneumatischer Wandler (38) innerhalb 

eines Gehauses (34) des Stellungsreglers (10) angeord- 45 . 
net sind. 

19. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 

18, dadurch gekennzeichnet, daB die Regeleinheit (24), 
• die Fehlererkennungseinrichtung (26), die Umschalt- 
einheit (28) und/oder die Steuerungseinheit (30) in ei- 50 
ner Einheit integriert sind. 

20. Stellungsregler nach einein der Anspruche 10 bis 

19, gekennzeichnet durch einen die Regeleinheit (24), 
die Fehlererkennungseinrichtung (26), die Umschalt- 
einheit (28) und die Steuerungseinheit (30) urnfassen- 55 
den Mikroprozessor. 

21. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 
19, dadurch gekennzeichnet, daB die Regeleinheit (24), 
die Fehlererkennungseinrichtung (26), die Umschalt- 
einheit tind/oder die Steuerungseinheit (30) digital rea- 60 
lisiert sind. 

22. Stellungsregler nach einem der Anspruche 10 bis 

21, gekennzeichnet durch einen Wegaufnehmer (36) 1 
zur Messung der RegelgroBe (18), der von einer Leit- 
plastik gebildet isL 65 

23. Stellungsregler nach Anspruch 22, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Steuerungseinheit (30) ein den 
Widerstand der Leitplasti-k reprasentierendes Signal 
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